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Kayttoohje

2-johdinlahetin
LED-naytolla

311/ 312




KUVAUS

311 on kenttaasennettava kaksijohdinlahetin, jossa on punainen LED-naytt6. 10...24V:n kaksijohdinsyotto
riittda kayttéjannitteeksi, anturin liséksi muita johtoja ei tarvita. Sisdantulovalikoima kattaa termoparit, Pt- ja
Ni-vastusanturit ja mV-, V- ja mA-tulot. Asettelu voidaan tehda etupaneelista tai PC:lla. Kuusipisteinen
linearisointi on kaytettavissa. Tulo on galvaanisesti erotettu lahdosta.

Lisdvarusteena on saatavana kaksi puolijohdereletta halytyksia varten. Lahettimen tyyppi on talléin 312.
Releitd ei voi kayttaa yhtaikaa vetaneind, joten yleensa toinen on alaraja- ja toinen ylarajahalytys.

TEKNISET ARVOT

Tulo

Termoparit:

Kalibrointitarkkuus
Kylmé&npéan komp
Johtimien vaikutus

<0.1%fstai 1°C
<0.05°C/°C
< 1kQ ei vaikuta

RTD-anturit Pt100, Pt500, Pt1000, Ni100

Alue -200....+700 °C (Pt100, Pt500)
-200....+300 °C (Pt1000)
-60.... +175 °C (Ni100)

3- tain 4-johdinkytkenta
Anturivirta
Kalibrointitarkkuus
Tarkkuus

Sallittu johdinresist.

noin 0.3 mA

<0.15°C @0 °C
<0.1°C (-100..200 °C)
< 0.5 °C (300-700°C)
30 ohm/johdin

Resistanssitulo 0-1000 ohm

mV-tulo: -100...+100 mV

Tarkkuus
Lineaarisuus
Tuloimpedanssi

Prosessitulot:

0.03% of span
0.01% of span
>10 Mohm

0..20 mA, 4..20 mA, -20..+20 mA

0.5V,0..10V, -10..+10V

Tuloimpedanssi:
Tarkkuus
Lineaarisuus
Infrapunatermoparit
Alue 140F-K (60°C)
Alue 440F-K (220°C)

Emissiivisyyskorjaus

Virta: 5 Qjajann: 1 MQ
0.03% of span
0.01% of span

Exergen 140F-K ja
440F-K
-40..+350°C
(linearisoitu)
-30..+600°C
(linearisoitu)
Vapaa

Lahtoviesti

2-johdin 4-20 mA

Kéaanteinen 4-20 mA / 20-4 mA

Tarkkuus 0.1% fs

Rajoitus 21 mA typ

Anturivian ilmaisu 3.8 tai 21 mA

Kayttdjannite 10.0...32V (211)
12.5V...32V (212)

Asettelu

Etupaneelista, tai vaihtoehtoisesti:

Liitanta 2-napainen Nokeval
POL-liitanta 2 piikilla

Data 9600 bps, 8N1

Protokolla SCL-Meku 1, address
0, slot 0

Yleista

Nayttd 4 numeroa punainen
LED-naytto

Galv erotus 2000 VDC/ 1 min.

Mittausnopeus 3...4 naytetta/s.

AD-muunnin 16 bit

DA-muunnin 12 bit

Kayttélampatila 0..60 °C

Kotelointi IP65

Paino 2009

Liittimet 2.5 mmz, irrotettavat

Halytykset (malli 312)

Releet 2 puolijohdereletta
(SSR), max. 250 VAC,
150 mA
Automaattinen tai
etupaneelista

Yla- tai alaraja,
norm.auki/ norm.kiinni.
Releet eivat voi vetaa
yhtaikaa.

Vapaa 0..100 %

Halytyksen nollaus

Halytystyypit

Hystereesi



ASENNUS
Jumpperit

Laitteessa ei ole aseteltavia jumppereita.

Asettelu

Etupaneelista

Laitteen kaikkia asetteluja voidaan muuttaa
etupaneelista kasin. Nappaintekniikka selitetaan
luvussa Kayttoliittyma ja itse asettelut luvussa
Asettelut.

Konfigurointiohjelmalla

Jos kaytettavissa on ohjelmointikaapeli POL-
RS232 ja siihen adapteri POL-2PIN, laitteen
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asettelu voidaan tehda PC:Ita ilmaisella Mekuwin-
ohjelmalla. Kaapeli sisaltaa elektroniikkaa, joten
sellaisen tekeminen itse on tydlasta.

Adapterilla varustettu ohjelmointikaapeli liitetdan
piirilevyn piikkeihin, joiden vieressa lukee "POL”,
punainen johdin plussan puolelle.

Valitse Mekuwin-ohjelmaan oikea COM-portti,
9600 baudia, osoite 0 ja slot 0.

Asettelut on kuvattu omassa luvussaan.



KAYTTOLITTYMA

Etupaneeli

Halytysmerkkivalot A1 ja A2

Sisaan, seuraava

Poistu

Normaalitila

Virrankytkennan jéalkeen laite on normaalitilassa ja
nayttda mittauslukemaa. A1- ja A2-merkkivalot
ilmaisevat halytysten tilan.

Kayttajan menu

)
A+ ¥

—» Asettelutila

~—

Valinta

Jos taaraustoiminto on paallekytketty asetteluista,
laite voidaan taarata nayttamaan nollaa
painamalla ¥-nappaintad sekunnin ajan.
Taarauksen poistoon ei ole muuta laaketta kuin
kytkea se kokonaan pois.
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> > >
Normaali AL 1 ~>{ AL 2
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Min Max

Normaalitila Halytysraja 1 Halytysraja 2
% Taaraus %* Pidon nollaus %* Pidon nollaus
A + %* Asettelutila AV Rajan sdatd  AVY Rajan saato

Halytysrajoja voidaan muuttaa ja minimi- ja
maksimimuistia katsoa menematta
asettelutilaan.Kayta »-nappainta valitsemaan
toiminto oheisen kaavion mukaan. Vilkkuva
merkkivalo kertoo, missa mennaan.

Kun halytyksen merkkivalo vilkkuu, halytysrajaa
voidaan muuttaa painamalla A tai ¥ kunnes
ensimmainen numero alkaa vilkkua. Merkkivalon

Minimimuisti
%* Muistin nollaus % Muistin nollaus

Maksimimuisti

vilkkuessa voidaan halytyksen pito tai
minimi/maksimimuisti nollata painamalla ¥ yhden
sekunnin ajan. Halytykset ja muistit nollataan
erikseen.

Jos kayttdjan menulle on aseteltu salasana
(Alcode), se taytyy syottaa ennen kuin em
toimintoja voi tehda.



Asettelutila

Asettelutilaan mennaan painamalla A ja ¥
yhtaikaa kaksi sekuntia. Asettelutilassa Conf-
merkkivalo palaa. Jos asetteluille on laitettu
salasana (Cfcode), nayttéon tulee Cod.O ja
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Conf menu
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Valitse samantasoisten menunkohtien valilla A V-
nappaimin. Nahdaksesi tai muokataksesi
asettelun arvoa paina ». Muokkaa nuolindppaimin
A VP> ja lopuksi palaa takaisin ¥-nappaimella.

Menu on ryhmitelty hierarkiseksi rakenteeksi,
koska asetteluja on paljon. Sisaantulon asetukset
on koottu omaan alimenuunsa (Input), lahtoviestin
omaansa (Output) jne. Alimenuun siirrytaan »-
nappaimella ja palataan edelliselle tasolle %-
nappaimella.

Kun kaikki asettelut on tehty, poistutaan menun
ylimmalta tasolta *-nappaimella, jolloin nayttdén
tulee Save. Talleta tekemasi muutokset ja poistu
»-nappaimella. Voit myds valita ¥ Undo ja
poistua »-nappaimell3, jolloin laite palauttaa
edelliset asettelut. Tai voit jatkaa asettelua
painamalla uudestaan ¥.

Arvojen muokkaus

Useimmat asettelut muokataan yksinkertaisesti
AV-nappaimin, ja poistutaan ¥-nappaimella.

salasana on syo6tettava. Jos salasana unohtuu,
kytke virta pois, pida % ja » painettuna ja kytke
virta takaisin.

Edit value

Desimaaliluvut (joissa on desimaalipiste)
muokataan AVYP»-n3ppaimin: Valitse vilkkuva,
muokattava numero tai piste ®»-ndppaimella ja
saada se arvoonsa AY-nappaimin. Jos luku voi
olla negatiivinen, ensimmaisen numeron sijaan
voidaan valita miinusmerkki.

Salasana CfCode asetellaan seuraavasti: Paina
ensin » muokataksesi salasanaa. Paina A, jolloin
nayttdon tulee Set (eli salasana on kaytdssa),
sitten paina ». Nayttoon tulee Cod.0. Syo6ta
kuuden nappaimenpainalluksen sarja; kaikkia
neljdd nappainta saa kayttaa. Syota sama
uudelleen. Jos salasanat tdsmasivat, nayttoon
tulee taas Set ja voit poistua ¥-nappaimella.
Salasanaksi ei kdy %% %%%%, Salasana
poistetaan kaytosta valitsemalla ¥ Off ja
poistumalla.



ASETTELUT

Conf Lin
Sensor Use
Bip X1
4w Y1
Lo X2
Hi Y2
Emis X3
RO Y3
Unit X4
Dec Y4
Lopass X5
Slew Y5
Dead X6 Out
Pullup Y6 Lo
Lin Hi
Out Range
Alm1 A Mode
Alm2 Type Break
Cfcode Lovel
Alcode Hyst

Lue ensin omaa anturityyppiasi koskeva kappale.
Jos kaytat lahtoviestia tai halytyksia, lue niita
koskevat kappaleet.

Anturityypit

Termoparit

Valitse ensin anturityyppi Sensor-asetuksesta.
E140 ja E440 ovat Exergen-infrapunatermopareja
140°F ja 440°F lampdtiloille.

Lo- ja Emis-asetuksilla voidaan hienosaataa
lukemaa. Lo-asetus lisatdan lukemaan, ja se voi
olla negatiivinenkin. Siirrostyyppiset virheet
korjataan talla.

Emis-asetusta kaytetaan infrapuna-antureilla
kohteen emissiivisyyden huomiointiin ja toisaalta
tavallisilla termopareilla anturiyksilon
herkkyysvirheen korjaamiseen. Perusasetusarvo
on 1. Pienempi arvo voimistaa lukeman ja
ympariston lampdtilan eroa, ja silla voidaan
korjata kohteen heikko emissiivisyys. Suurempi
arvo kuin 1 vastaavasti heikentaa.

Valitse mittayksikko °C tai °F.
Jos kaytéat tavallista termoparia, aseta Pullup =

On, jotta anturin katkeaminen tulee havaituksi.
Infrapunatermopareilla kayttéa tulisi valttaa.

Vastusanturit Pt ja Ni

Mita tahansa Pt- (platina-) ja Ni-(nikkeli-)anturia
voidaan kayttaa. Valitse Sensor=Pt tai Ni.

Sy6té anturin nimellisresistanssi (resistanssi
0°C:ssa) R0-asetteluun, esimerkiksi 100
Pt100:lle.

Aseta 4W=0n jos kaytat nelijohdinkytkentaa,
kolmijohdinkytkennassa Off. Huomioi
mittauskortin jumpperi.

Lo-asetteluarvo lisataan lukemaan, joten se
mahdollistaa siirrostyyppisen anturivirheen
korjauksen. R0:aa hienosaatamalla saadaan
vastaavasti kulmakerroinkorjaus.

Valitse mittayksikko °C tai °F. Aseta Pullup=0n,
jotta anturijohdinten katkeaminen havaitaan. Itse
anturin katkeaminen havaitaan muutenkin.

Prosessitulot

Laite hyvaksyy suoraan 0-20mA, 4-20mA, 0-5V ja
0-10V prosessiviestit. Valitse jokin niistd Sensor-
kohdassa.

Viesti skaalataan naytdlle Lo- ja Hi-asetteluilla.
Kun viesti on alueensa alarajalla (esim 4 mA), Lo-
arvoa naytetaan, ja ylarajalla (20 mA) Hi-arvoa.

Absoluuttitulot

Absoluuttitulot tarkoittavat suoraa mV-, mA-, V-,
tai resistanssimittausta ilman tiettya aluetta.
Valitse alue Sensor-kohdassa: mV (0-100 mV), V
(0-10 V), mA (0-20 mA) tai ohm.

Mittaustulosta voidaan kasitella kertoimella ja
siirroksella. Ensin tulos kerrotaan Hi-asetuksella
ja sitten lisatdan Lo. Naiden avulla nayttd voidaan
saada nayttdmaan haluttua suuretta.

Anturityypeilld mV, V ja mA voidaan valita yksi- tai
kaksipuolinen mittaus. Jos on tarvetta mitata
negatiivisia jannitteita tai virtoja, aseta Bip-asetus
paalle.

Ohm-alueella 4W-asetuksella voidaan valita 3- ja
4-johtimisen mittauksen valilla.

Potentiometritulo

Kun Sensor-asetukseen valitaan Pot, laite mittaa
potentiometria jannitteenjakokytkennassa. Tall6in
potentiometrin resistanssilla ei ole merkitysta.
Aaripaita vastaavat nayttdlukemat valitaan Lo- ja
Hi-asetteluilla.



Potentiometria on mahdollista mitata myos
resistanssin avulla, talloin kaytettava alue on
Ohm, ks kappale Absoluuttitulot.

Muut anturiasettelut

Dec

Naytettavien numeroiden maara desimaalipisteen
jalkeen. Valittavissa -2..3. Ellei luku mahdu
halutuilla desimaaleilla nayttdon, piste siirtyy
automaattisesti.

Negatiivinen arvo tarkoittaa kiinteita loppunollia
ennen pistettd. Esimerkiksi jos Dec=-2, nayttd
pyoristyy 0, 100, 200 jne.

Lopass

Ensimmaisen asteen alipaastosuodatin. Aseta
aikavakio sekunteina. O=poiskytketty, 1=normaali
suodatus.

Slew

Muutosnopeuden rajoitin. Maarittelee, paljonko
lukema voi muuttua kerralla. Koska uusi lukema
saadaan noin 4 kertaa sekunnissa, arvo 1 sallii
noin 4:n yksikdn suuruisen muutoksen
sekunnissa. Poiskytkenta: aseta nollaksi.

Dead

Kuollut alue nollan tuntumassa. Jos lukema on
pienempi kuin Dead-asetus, nayttd pydristetaan
nollaan. Katevaa punnitus- ja
virtausmittaussovelluksissa.

Jos halutaan estaa vain negatiiviset naytot,
asetetaan Dead=0. Jos halutaan sallia kaikki,
asetetaan negatiiviseksi, esim -1.

Linearisointimenu

Lin-alimenuun voidaan syéttaa kuusipisteinen
linearisointikayra.

Syota kuusi nayteparia. X-arvot ovat
linearisoimattomia mittaustuloksia (mutta
skaalattuja kyllakin), ja Y-arvot niita vastaavia
haluttuja nayttélukemia. X-pisteet voidaan valita
vapaasti, mutta niiden on oltava kasvavassa
jarjestyksessa. Pisteiden valissa ja ulkopuolella
kaytetan lineaarista inter- ja ekstrapolointia.

Linearisointi kytketaan kayttoon asettamalla
Use=0n.

Lahtoviesti
Out-alimenussa on analogisen lahtdviestin
asettelut.

Lo
Nayttélukema, jolla 1&ht6 on 4 mA.

Hi
Nayttélukema, jolla 1aht6 on 20 mA. Hi voi olla

pienempi kuin Lo, jolloin saadaan kaanteinen
Iahtoviesti “20-4mA”.

Mode

Off = Lahtoviesti ei kaytdssa, virta on 8 mA koko
ajan.

Limit = Lahtoviesti rajoitettu 4...20 mA.

Full = Lahtoviesti voi ylittda alueensa n. 3.8...21
mA.

Lahtoviesti kannattaa poiskytked, jollei sita tarvita,
silld nayttd himmenee hieman kun Iahtdviestivirta
alittaa 6 mA.

Break

Lahtoviestin tila anturivian sattuessa.

Dscale = I&htdviesti ajetaan alas (3.8 tai 4.0 mA
riippuen Mode-asetuksesta).

Uscale = lahtdviesti ajetaan ylos (20 tai 21 mA).

Halytykset

Kummallekin halytykselle on oma alimenunsa,
Alm1 ja Alm2. Nama ovat samanlaiset. Ellei
halytyskorttia ole asennettu, halytyksia voidaan
silti kayttaa etupaneelin merkkivalojen sytyttelyyn.

Type

Halytystyyppi: Lo, Hi, LoNc tai HiNc. Lo tarkoittaa
alarajahalytysta (halyttaa kun lukema menee alle
Level-asetuksen) ja Hi ylarajahalytysta. Nc
perassa kaantaa releen toimisuunnan (normally
closed), muttei etupaneelin merkkivalon.

Level
Halytysraja samoissa yksikoissa kuin
nayttélukemakin.

Hyst

Hystereesi. Kun halytys on mennyt paalle,
lukeman taytyy menna vahintadan tassa valitun
verran rajasta takaisin ennen kuin halytys menee
pois. Esimerkki: ylarajahalytys 100°C:ssa, Hyst=5.
Halytys menee paalle 100:ssa ja pois 95:ssa.
Asetetaan nayttdyksikding, ei prosentteina. Ja
aina positiivisena.

Halytyspito: Jos Hyst-arvo asetetaan hyvin
suureksi (esim 9999), halytys ei kaytanndssa
mene ikina itsestaan pois, vaan se taytyy nollata
kayttajan menussa (ks luku Kayttoliittyma).

Huom: Kaytettavissa oleva teho ei riita
molempien releiden vetamiseen yhtaikaa. Siksi
halytykset tulisi asetella niin, etteivat releet veda
yhtaikaa.



Salasanat kerran asetteluihin tultaessa. Ks luku
Kayttoliittyma.

Cfcode

. v Alcode
Salasana asettelumenuun — jos se tassa Sal Kavttis . | SAAtAE |
asetetaan paalle, se taytyy syo6ttda seuraavan alasana kayttajan menuun (jossa voi saataa ja

nollata halytyksia).

> Lé_ihté_—
viesti
A/D- Tulon Asiakas- Lopass
= -1 - > EUHE
IE muunnos laskut linearis. T Slew Tare - Dead > Naytto
Anturi |
| A
b ——_ — = -

L | Halyt




